Aalto-yliopisto, Matematiikan ja Systeemianalyysin laitos
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mlIntegraalimuunnos

1. Tutkitaan kohinaisen signaalin suodattamista MATLABissa. Tutkitaan signaalia
f(t) = 0.3sin(3t) + sin(t),

johon lisdtaan synteettista virhetta:

t -pi:.05:pi;
f 0.3*%sin(3*t) + sin(t);
fh = f + rand(size(£f))-.5;

Suodata kohinaisesta signaalista fh alkuperdinen esille alkuperédinen signaali mahdollisimman
tarkasti kayttamaélla diskreettid Fourier-muunnosta

Vihje: Signaalin taajuuskomponenti virdhtelevit taajuuksilla 3 ja 1 2m:n aikavélilld, ja taajuudella 1 vardhtele-
va komponentti dominoi, silld sen amplitudi on suurempi. Tehtévassa kannattaa siirtya aika-tasosta taajuusta-
soon, eli kiytdnnossitehda signaalille Fourier-muunnos (££t), ja piirtdé taajuskomponenttien magnitudit (abs)
néakyville, ja péaatelld, mitkd kuuluvat signaaliin, ja mitké eivat. Tamén jélkeen kédyta loogista indeksointia ja

kddnteistd Fourier-muunnosta (ifft) saadaksesi esille suodatettu signaali.



