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Maaston korkeus:
(a)

Maaston korkeus ...

with(L inearAlgebra) :
G r 2 : = ( f , a , b ) - > < D [ 1 ] ( f ) ( a , b )  |  D [ 2 ] ( f ) ( a , b )  > :  #  G r a d i e n t t i
Sd2 := ( f , a ,b ,u ) ->Gr2 ( f , a ,b ) .Norma l i ze (u ,2 ) :  #  Suunna t tu  
d e r i v a a t t a
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Koska suunnattu derivaatta kaakkosuuntaan > 0, kulkuri nousee.
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Piirretään polku:
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